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Ing. Mauro Barzizza
Ord. Ing. Milano N.18508
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area pedonale proposta da attivarsi
in specifici momenti per step

temporali progressivi

LEGENDA

senso unico per frontisti all'interno

dell'area pedonale proposta
ambito a precedenza pedonale

proposto
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(perimetri ed estensioni da definire in sede
rotatoria proposta

Isola Ambientale/zona 30
di progettazione particolareggiata)

Senso unico proposto
esistenti/proposte
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Percorsi ciclo-pedonali:

proposti interni ad isole ambientali

esistenti

su marciapiede o di

proposti in sede propria, in corsia
adeguamento dei tratti esistenti

riservata

sottopasso/sovrappasso
attraversamento pedonale

ciclo-pedonale
parchi locali di interesse

tratto stradale rialzato
sovracomunale
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viabilita in previsione
area mercato
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Documento di Piano marzo 2021)

NI comuna

intersezioni con sistemi circolatori

strada a fondo chiuso

corsi d'acqua
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interventi previsti da altri strumenti
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Rotatoria SP177 Corso Alpi - via Mezzago
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Studio df fattibilita, marzo 2021)

(Uriione Lombarda Comuni di Bellusco e Mezzago,
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Area pedonale proposta da
attivarsi in specifici momenti

per step temporali progressivi
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Area pedonale proposta da
attivarsi in specifici momenti
per step temporali progressivi
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Senso urico proposto da attuarsi in

lla

seguito alla realizzazione de
/\nuiova viabilith presso via S. Nazzaro

(Comune di Bellusco,
Progetto di fattibilita, giugro 2020)
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